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1. Baglanti Semasi
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P1: BESLEME GiRiSi

P2: MOTOR GIiRiSi

P3: CAN-Bus BAGLANTISI

1. Toprak
2. Notr (220 VAC)
3. Faz(220 VAC)
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Toprak

Kullanilmamaktadir.

P4: GiRiS SINYALLERI

P5: CIKIS SINYALLERI

P6: AC-KAPA BUTONU

1. AC SINYALI

2. KAPAT SINYALI

3. YAVAS KAPAT SINYALI

4. REZERV

5. COM (0 VDC) Kuru kontak
ortak ucu

— DIKKAT: 5 numaral girise
herhangi bir harici gerilim
uygulamayiniz!!!

1.

2

v

(0]

Acik Limiti (NC)

. Acik Limiti (NO)
3.

Acik Limit Ortagi (-24 VDC)

. Kapali Limiti (NC)
. Kapali Limiti (NO)
. Kapali Limit Ortagi (-24 VDC)

. Stkisma (NC)
. Stkisma (NO)
. Stkisma Ortagi (-24 VDC)

10. Tanimlanabilir ¢ikis (NC)
11. Tanimlanabilir ¢ikis (NO)
12. Tanim. gikis ortagi (-24 VDC)

1 - Acik
0 - Kapali

P7: ENCODER

P8: DEBUG

Encoder girisi yapiimaktadir.

Kullanilmamaktadir.




2. Tus Takiminin Kullanimi

2.1. Fonksiyonel Parametre Ayarlama

Kapi kartina enerji verildiginde ana ekranda
“U00.00” ibaresi gorilmektedir.

Asagi yon ok tusuna bir kez basilir ve ekranda
“UL” ibaresi belirir.

PRG tusuna bir kez basilir ve ekranda “0” ibaresi
belirir.

PRG tusuna bir kez daha basilir ve fonksiyon
mendusline girilmis olur. Ekranda “F01.00” ibaresi
belirir.

Yukari ya da asagi yon ok tusuna basarak
parametreler arasinda birer birer gecis
saglayabilirsiniz. Ornegin; “F01.00” ibaresi
ekrandayken bir kez yukari yon ok tusuna
basildiginda “F01.01” parametresine gelmis
oluruz.

Parametre degerini degistimek istedigimiz
fonksiyon ekranda belirene kadar yukari ya da
asagi yon ok tuglarina basarak ilerlenir.
Parametre degerini degistirmek istedigimiz
fonksiyon ekranda belirince PRG tuguna basarak
fonksiyona giris yapllir.

Fonksiyona girildiginde kayitli olan parametre
degeri ekranda belirir. istenilen parametre yukari
ya da asagi yon ok tusuyla ayarlandiktan sonra
PRG tusuna basilarak fonksiyondan cikilir.

Eger bir sonraki fonksiyonun sayisi ile fark cok
fazlaysa sag ya da sol yon ok tusuna basilarak
hizli gecis yapilabilir.

Ornegin; sol yon ok tusuna bir kez basildiginda
F05.00 parametresine gidilir.

Tekrar sol yon ok tusuna basildiginda F04.00
parametresine gidilecektir.




2.2. Gosterge Parametrelerini inceleme

Kapi kartina eneriji verildiginde ana ekranda
“U00.00” ibaresi gorilmektedir.

Yukari yon ok tusuna basarak parametreler
arasinda birer birer gecis saglayabilirsiniz.
Ornegin; “U00.00” ibaresi ekrandayken bir kez
yukari yén ok tusuna basildiginda “U00.01”
parametresine gelmis oluruz.

incelemek istedigimiz gésterge parametresi
ekranda belirene kadar yukari ya da asagi yon ok
tuslarina basarak ilerlenir. incelemek istedigimiz
gosterge parametresi ekranda belirince PRG
tusuna basarak giris yapilr.

Ornegin; “U00.13” ibaresi ekrandayken bir kez
PRG tusuna bastiginizda ilk kayith hata kodunu
gormis olursunuz.

Hata incelemesinden ¢ikmak icin bir kez ESC
tusuna basarak gosterge parametreleri menusiine
donebilirsiniz.

Yukari ya da asagi yon ok tusuna basarak
gOsterge parametreleri arasinda birer birer gecis
saglayabilirsiniz.




3. Tanitim Oncesi Ayarlanmasi Gereken Parametreler ve Tanitim

islemi

Lutfen tanitim islemini asagidaki maddeleri sirasiyla gerceklestirerek tamamlayin.

1. Kapi kartina sadece encoder (P7), motor (P2) ve besleme (P1) baglantilarinin yapildigindan emin
olun. (Kapi sinyalleri bagh olmayacaktir!)

2. Asansori yari kata alin ve kabin kapisinin tam acilip kapanma hareketini yaptiginda bir yere
carpmadigindan (temas etmediginden) emin olun.

3. Elinizle kapiy1 yari agik konuma getirin.

4. Kap kartinizi A¢/Kapa butonunu (P6) kullanarak agin.

5. Kapi yoniine gore asagida verilen parametreleri ayarlayin.

TANITIM ONCESINDE AYARLANMAS|I GEREKEN PARAMETRELER

soL MERKEZI SAG
Fonk. No: Deger Fonk. No: Deger Fonk. No: Deger
F01.04 1 F01.04 1 F01.04 0
F01.08 1 F01.08 1 F01.08 1
F05.02 1 F03.11 10.0 F05.02 1
F05.04 1 F05.02 1 F05.04 1
F05.04 1

6. Yukaridaki parametre ayarlamalari yapildiktan sonra F02.02 fonksiyonu “1” olarak ayarlayin ve
tanitim islemini baslatin.

DIiKKAT: Kilitli skate kullanilan uygulamalarda, ara kattayken kabin kapisi kilidi agilmayacagi igin
elinizle yardimci olmalisiniz.




4. Acma-Kapatma Yoniinde Konfor Egrileri

4.1. Kapi Agilma Yonii Hareketi

Fonk. Fonksiyon Parametre Fabrika
Kodu Adi Aralig Ayari
F02.18 | Kapi Acilma Yavas Hizi (m/s) 0~1.000 0.030
F02.16 | Agmada Kalkis Yavas Hiz Seyir | 0~100.0 40.0
Mesafesi (mm)
F03.13 | Skate Agilma-Kapanma Bélgesi | 0~100.0 45.0
Mesafesi (mm)
F03.14 | Skate Agilma-Kapanma Hizi 0~1.000 0.087
(m/s)
F02.25 | Kapi Agma Referans Hizi (%) 0~100 55
F02.27 | Agmada Durus Yavas Hiz Seyir | 0~100.0 1.0
Mesafesi (mm)
F03.18 | Agmada Maksimum Tork (%) 0.0~150.0 100.0
v A
F02. 25 |- o srmman =
FO3 14
F02, 18

FOZ 27

X: Mesafe (mm)

y: Hiz (m/s)



4.2. Kapi Kapanma Yonii Hareketi

Fonk. Fonksiyon Parametre Fabrika

Kodu Adi Arahg Ayari

F03.09 | Kapi Kapanma Referans Hizi (%) 0~100 45

F03.14 | Skate Ag¢ilma-Kapanma Hizi (m/s) 0~1.000 0.087

F03.02 Kapi Kapanma Yavas Hizi (m/s) 0~1.000 0.020

F03.11 Kapamada Durus Yavas Hiz Seyir 0~100.0 0.0
Mesafesi (mm)

F03.13 | Skate Agilma-Kapanma Bolgesi Mesafesi | 0~100.0 45.0
(mm)

F03.22 | Kapi Kapanma Torku (%) 0.0~100.0 45.0

y A

FO3. 13

X: Mesafe (mm)

y: Hiz (m/s)



5. Gosterge Parametreleri

Gosterge | Gosterge Adi Aciklama
Kodu
U00.00 Encoder Pals 0~4096 degerli arasinda anlik pals gosterir.
U00.01 Hiz (m/s) Kapinin hizini gosterir.
U00.02 Cikis Akimi (A) Kapi karti ¢ikisindaki akim degerini gosterir.
U00.03 DC Bus Voltaji (V) Haberlesme voltaj degerini gosterir.
U00.04 Motor Sicakhgi (°C) Anlik motor sicakhgini gosterir.
U00.05 Sogutucu Sicakligi (°C) | Sogutucu sicakhgini gosterir.
U00.06 Yazilim Versiyonu Kartta yiikli olan yazilim versiyonunu gosterir.
U00.07 Kapi Pozisyonu (mm) | Kapi kapali konumuna gore anlik acgiklik mesafesini gosterir.
U00.08 Giris Terminalleri pr—— Giris terminallerinden anlk
Durumu I I I olarak aktif olani gosterir.
I I_ _I _I Gelen sinyal numarasinin
— yaninda "." (nokta) ibaresi
belirir. Yandaki 6rnekte, kapi
kartina "KAPAMA SINYALI" gelmektedir.
1: Kap1 Agma Sinyali
2: Kapi Kapama Sinyali
3: Yavas Kapama Sinyali
4: Rezerve Edilmis Giris Sinyali
U00.09 Cikis Terminalleri p—— Cikis terminallerinden anhk
Durumu | | | | | olarak aktif olani gosterir. Cikis
I I_ _I _I sinyal numarasinin yaninda "."
— (nokta) ibaresi belirir. Yandaki
ornekte, kapi kartindan "KAPI
KAPALI SINYALI" gelmektedir.
1: Kapi Acik Sinyali
2: Kapi Kapali Sinyali
3: Sikisma Sinyali
4: Rezerve Edilmis Cikis Sinyali
U00.10 Kapi Net Girisi (mm) Kapi kartina tanitiimis seyir mesafesini gosterir.
U00.11 Cevrim Sayisi (Yiksek) | Kapi gevrim sayisini gosterir.
U00.12 Cevrim Sayisi (Dusik) | Kapi gevrim sayisini gosterir.
U00.13 ilk Hata Kaydi Kapi kartinin verdigi ilk hata kodunu gosterir.
U00.14 ikinci Hata Kaydi Kapi kartinin verdigi ikinci hata kodunu gosterir.
U00.15 Ugiincii Hata Kaydi Kapi kartinin verdigi liclincl hata kodunu gosterir.
U00.16 Rezerve

U00.31

Rezerve




6. Fonksiyon Parametreleri

Fonk. | Fonksiyon Adi Ayar Ayar Fabrika
Kodu Araligi Hassasiyeti | Ayari
F01.00 | Calistirma Modu 0: Tus Takimi Modu 1 0
3: CAN Modu
4: DEMO Modu
F01.04 | Kapi Y6nu 0: Sag 1 0
1: Sol, Merkezi
FO1.05 | Taslyicl Frekansi (kHz) 5~15 1 15
F01.08 | Net Giris Tanitma 0: inaktif 1 1
1: Aktif
F01.14 | Fabrika Ayarlari 0: inaktif 1 0
1: Aktif
F01.17 | Motor Geri EMF (V) 0~220 1 80
F01.18 | Motor Ort. Voltaji (V) 0~220 1 85
F01.19 | Motor Ort. Akimi (A) 0~2.2 0.01 0.65
F01.20 | Motor Ort. Frekansi (Hz) 0~99.99 0.01 83.33
F01.21 | Motor Ort. Hizi (yari cap/dk) 0~9999 1 500
F01.22 | Motor Kutup Sayisi (p) 0~50 1 20
F01.29 | Motor D Ekseni indiiktansi (mH) 0~9999 1 60
F01.30 | Motor Q Ekseni indiiktansi (mH) 0~9999 1 60
F01.31 | Motor Stator Direnci (Q) 0~9999 1 25
F02.02 | Tanitim Tird 0: inaktif 1 0
1: Kapi Genisligi
2: Manyetik Kutup
F02.03 | Kapi Genisligi (mm) 0~6000.0 0.1 490.0
F02.07 | Motor Makara Capi (mm) 0~200.0 0.1 25.4
F02.16 | Agmada Kalkis Yavas Hiz Seyir 0~100.0 0.1 40.0
Mesafesi (mm)
F02.18 | Kapi Acilma Yavas Hizi (m/s) 0~1.000 0.001 0.030
F02.19 | Kapi Agma Hizlanma Siresi (sn) 0~10.0 0.1 2.0
F02.20 | Kapi Referans Hizi (m/s) 0~0.880 0.001 0.600
F02.22 | Kapi Agma Yavaslama Siresi (sn) 0~10.0 0.1 2.0
F02.25 | Kapi Agma Referans Hizi (%) 0~100 1 55
F02.27 | Agmada Durus Yavas Hiz Seyir 0~100.0 0.1 1.0
Mesafesi (mm)
F03.02 | Kapi Kapanma Yavas Hizi (m/s) 0~1.000 0.001 0.020
F03.03 | Kapi Kapanma Hizlanma Siiresi (sn) | 0~10.0 0.1 2.0
F03.06 | Kapi Kapanma Yavaslama Siiresi 0~10.0 0.1 2.0
(sn)
F03.09 | Kapi Kapanma Referans Hizi (%) 0~100 1 45
F03.11 | Kapamada Durus Yavas Hiz Seyir 0~100.0 0.1 0
Mesafesi (mm)
F03.13 | Skate Acllma-Kapanma Bolgesi 0~100.0 0.1 45.0
Mesafesi (mm)
F03.14 | Skate Agilma-Kapanma Hizi (m/s) 0~1.000 0.001 0.087
F03.17 | Kapi Agilma Torku (%) 0.0~100.0 0.1 55.0
F03.18 | Agmada Maksimum Tork (%) 0.0~150.0 0.1 100.0
F03.19 | Kapi Agik Tutma Torku (%) 0.0~100.0 0.1 45.0
F03.22 | Kapi Kapanma Torku (%) 0.0~100.0 0.1 45.0




F03.23 | Kapamada Maksimum Tork (%) 0.0~150.0 0.1 70.0

F03.25 | Kapi Kapal Tutma Torku (%) 0.0~100.0 0.1 40.0

FO4.23 | Agmada Rotor Sikisma Sinyali 0: inaktif 1 0
1: Aktif

F05.02 | Kapamada Rotor Sikisma Hareketi 0: Pano komutunu uygula 1 0
1: Stkismada kapiyi ag

F05.04 | Rotor Sikismasini Kaydet 0: inaktif 1 0
1: Aktif

F05.05 | Sinyal Okuma Modu 0: Kapi sinyali yokken kapi 1 0
serbest
1: Kapi sinyali yokken kapi
kapanir

F05.08 | Normal Olmayan Yavaslama Sdresi | 0.0~20.0 0.1 0.5

(sn)
F05.13 | Sifreli Ayarlara Giris 0~9999 1 0

7. Ariza Analizi

Kod | Agiklama Ariza Analizi Goziim Onerisi
Dilsiik 1. Kapi karti kapanirken
17 Gerilim belirir. 1. Faz, notr ve toprak baglantinizi kontrol edin.
2. Yetersiz besleme gerilimi. 2. Besleme geriliminizin 180-264 VAC arasinda
18 Yiksek 1. Yiksek besleme gerilimi. bulundugundan emin olun.
Gerilim
1. Calisma ortam sicakligi cok | 1. Calisma ortamini serinletecek kosullari
19 IPM Asiri ylksektir. saglayin.
Isinma 2. Mekanik stirtinme veya 2. Surtiinmeleri ve sikismalari giderecek
sikismalar mevcuttur. mekanik ayarlari saglayin.
1. Mekanik sirtlinme veya 1. Strtiinmeleri ve sikismalari giderecek
sikismalar mevcuttur. mekanik ayarlari saglayin.
Rotor 2. Kapinin kapanma yoéniine 2. Kat kapisi kapanma yaylarinin gerginligini
21 .
Sikismasi baskisi fazladir. kontrol edin.
3. Parametre ayarlari 3. F01.14 parametresini 1 ayarlayarak fabrika
uyumsuzdur. ayarlarina doniin.
22 E2PROM 1. Kontrol karti komponent 1. Teknik servise ulasin.
Hatasi arizasidir.
1. Motor veya encoder 1. Motor ve encoder kablolarinda kopukluk
kablosunda ya da soket olmadigindan, soketlerinin
baglantisinda bir hata tam oturdugundan emin olun.
mevcuttur. 2. F01.14 parametresini 1 ayarlayarak fabrika
23 Tanitim 2. Parametre ayarlari uygun ayarlarina donun.
Hatasi degildir. 3. Siirtinmeleri ve sikismalari giderecek
3. Mekanik slrtinme veya mekanik ayarlari saglayin.
sikismalar mevcuttur. 4. Encoder'i degistirin.
4. Encoder'da ariza
mevcuttur.




Kod | Agiklama Ariza Analizi Coziim Onerisi
1. Motor kablosunda ya da 1. Motor kablosunu kontrol edin, soketin tam
Akim Tespit soket baglantisinda bir hata oturdué'undarT emin olun.
24 mevcuttur. 2. Teknik servise ulasin.
Hatasi 1
2. Kontrol karti komponent
arizasidir.
25 Akim Tespit | 1. Kontrol karti komponent 1. Teknik servise ulasin.
Hatasi 2 arizasidir.
1. Motor kayisinin disleri 1. Motor kayisini degistirin.
ozelligini yitirmis ya da kayis 2. Motor kayisi gerginligini ayarlayin.
Motor kopmustur. 3. Tekrar tanitim alin.
26 | Kayisl 2. Motor kayisl gereginden
Hatasi fazla boldur.
3. Net Giris,
programlanandan genistir.
1. Acma/kapama hareketi icin | 1. Kapinin rahat acilip kapandigindan emin
27 Asiri Tork ylksek tork gerekiyordur. olun.
Hatasi 2. Tork parametreleri yetersiz | 2. F01.14 parametresini 1 ayarlayarak fabrika
ayarlanmustir. ayarlarina donun.
1. Encoder diizglin ¢calismiyor | 1. Ana ekranda U00.00 varken "PRG" tusuna
olabilir. basin, motor makarasini
28 Encoder 2. Kapi karti encoder'i diizglin | dondiirdiikce degerlerin O ile 4096 arasinda
Hatasi okumuyor olabilir. degistiginden emin olun.
2. Karti baska motor ile test edin. ERR028
hatasi veriyorsa teknik servise ulasin.
1. Kapi kartinin igerisinde 1. Teknik servise ulasin.
29 Isi Sensorli | bulunan isi sensori
Hatasi baglantisindaki kablolarda
sorun olabilir.
1. Asiri gerilim ya da asir 1. Kapi kartinin besleme hattinin uygun
akim mevcuttur. oldugundan emin olun.
2. Motor uglari hatali 2. Motor baglantisini kontrol edin.
baglanmistiryada U, V, Wve | 3. Sistemde kagak akim olmadigindan ve
31 | IPM Hatasi o .
Toprak uglari arasinda kisa topraklamanin uygun oldugundan emin olun.
devre mevcuttur. 4. Teknik servisle iletisime gecin.
3. Kagak akim mevcuttur.
4. |IPM hasar gormustur.
1. Acilma yoniinde kapi rahat | 1. Strtiinmeleri ve sikismalari giderecek
Acilma hareket etmiyordur. mekanik ayarlari saglayin.
49 | Siresi 2. Tanitim hatalidir. 2. F01.14 parametresini 1 ayarlayarak fabrika
Hatas 3. Encoder hasar gormustur ayarlarina doniin ve tekrar tanitim alin.
ya da baglantisi hatalidir. 3. Encoder'i kontrol edin.
1. Kapanma yoniinde kapi 1. Srtinmeleri ve sikismalari giderecek
Kapanma rahat hareket etmiyordur. mekanik ayarlari saglayin.
50 | Siresi 2. Tanitim hatahdir. 2. F01.14 parametresini 1 ayarlayarak fabrika
Hatasi 3. Encoder hasar gormustir ayarlarina déniin ve tekrar tanitim alin.

ya da baglantisi hatalidir.

3. Encoder'i kontrol edin.




Ariza Analizi

Coziim Onerisi

Kod | Agiklama
1. Parametre ayarlari 1. F01.14 parametresini 1 ayarlayarak fabrika
uyumsuzdur. ayarlarina déniin ve tekrar tanitim alin.
Asirl Hiz 2. Motor veya encoder 2. Motor ve encoder kablolarinda kopukluk
52 y .
Korumasi kablosunda ya da soket olmadigindan, soketlerinin
baglantisinda bir hata tam oturdugundan emin olun.
mevcuttur.
CAN Bus 1. CAN Bus iletisim hattinda 1. CAN Bus iletisim kablolarini kontrol edin.
53 | iletisim hata vardir.
Hatasi
Motor Asiri | 1. Motor sicakligi sinirlarin 1. Sistemin enerjisini kapatin ve motor
55 | Isinma Ustline gikmigtir. soguyana kadar bekleyin.
Hatasi
Motor Isi 1. Motorun isi sensoriinde 1. Teknik servise ulasin.
56 | Sensoru hata olusmustur.
Hatasi
57 Al Ogrenme | 1. Al kendini tanitma 1. F01.14 parametresini 1 ayarlayarak fabrika
Hatasi isleminde hata olusmustur. ayarlarina doniin ve tekrar tanitim alin.
Skate 1. Skate'in normal hareketini | 1. Skate'in uygun hareketini engelleyen
58 | Engellenme | engelleyen faktorleri diizeltin.

Hatasli

mekanik bir hata mevcuttur.




